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Definitions

Mechanics (กลศาสตร์): เป็นวชิาแขนงหนึ�งของวทิยาศาสตร์กายภาพ ที�ศึกษาและ
พจิารณาสภาพของวตัถุ(bodies) เมื�อมแีรงกระทาํส่งผลให้วตัถุเกดิการเคลื�อนที�หรือ
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พจิารณาสภาพของวตัถุ(bodies) เมื�อมแีรงกระทาํส่งผลให้วตัถุเกดิการเคลื�อนที�หรือ
หยุดนิ�ง  แบ่งเป็น  2  ส่วน คอื สถติศาสตร์(Statics) และพลศาสตร์(Dynamics)

Statics (สถติศาสตร์): ศึกษาสมดุลของวตัถุที�หยุดนิ�ง หรือเคลื�อนที�ด้วยความเร็วคงที�

Dynamics (พลศาสตร์): ศึกษาการเคลื�อนที�ของวตัถุภายใต้แรงกระทาํ แบ่งออกเป็น 2 

ส่วน คอื Kinematics และ Kinetics ส่วน คอื Kinematics และ Kinetics 

1) Kinematics (จลนคณติศาสตร์): ศึกษาสภาพและเส้นทางการเคลื�อนที�ของวตัถุ
โดยไม่พจิารณาแรงกระทาํ 

2) Kinetics (จลนศาสตร์): ศึกษาสภาพและเส้นทางการเคลื�อนที�ของวตัถุ
     โดยพจิารณาแรงกระทาํต่อวตัถุด้วย



Definitions: Type of Bodies

Particle (อนุภาค): วตัถุที�ถือได้ว่าไม่มขีนาด บางครั2งวตัถุที�มขีนาดอาจถือ
ได้ว่าเป็นอนุภาคกไ็ด้ ทั2งนี2เพื�อสะดวกในการพจิารณาการเคลื�อนที�
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อนุภาค วตัถุที�ถือได้ว่าไม่มขีนาด บางครั2งวตัถุที�มขีนาดอาจถือ
ได้ว่าเป็นอนุภาคกไ็ด้ ทั2งนี2เพื�อสะดวกในการพจิารณาการเคลื�อนที�

Elastic Bodies (วัตถุยดืหยนุ): วตัถุที�เปลี�ยนรูปไปตามแรงกระทํา และกบั
เข้าสู่สภาวะเริ�มต้น เมื�อเอาแรงกระทําออก (ขนาดไม่เกนิ Elastic Limit)

Rigid Bodies (วัตถุแขง็เกร็ง): วตัถุที�ไม่มกีารเปลี�ยนแปลงขนาดและรูปร่าง Rigid Bodies (วัตถุแขง็เกร็ง): วตัถุที�ไม่มกีารเปลี�ยนแปลงขนาดและรูปร่าง 
เมื�อถูกแรงกระทํา (“วตัถุเชิงอุดมคติ”) 

Fluid (ของไหล): สสารที�เปลี�ยนแปลงรูปร่างอย่าต่อเนื�อง เมื�อได้รับความ
เค้นเฉือน (Shear Stress)  (“สสารที�ไม่สามารถต้านทานแรงเฉื�อนได้”) 



Newton’s Laws
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ปริมาณพื2นฐานที�เกี�ยวข้องกบักฎของนิวตนั
Space (ขอบเขต): ขอบเขตทางเรขาคณติที�มเีหตุการณ์ต่างเกดิขึ2น ใน 3 มติิ

Time (เวลา): การวดัความต่อเนื�องของเหตุการณ์  (วนิาที)

Mass (มวล): การวดัเชิงปริมาณความเฉลื�อย (Inertia) ของวตัถุ หรือ
คุณสมบัติการต้านทานต่อการเปลี�ยนแปลงการเคลื�อนที�ของวตัถุ คุณสมบัติการต้านทานต่อการเปลี�ยนแปลงการเคลื�อนที�ของวตัถุ 

Force (แรง): เวกเตอร์ของการกระทําของวตัถุหนึ�งต่อวตัถุหนึ�ง และมี
แนวโน้มทําให้วตัถุเปลี�ยนการเคลื�อนที�ไปตามทิศทางของแรงที�กระทํา



Newton’s Laws

Law I: วตัถุ/อนุภาค ยงัคงหยุดนิ�งหรือเคลื�อนที�ด้วยความเร็วคงที� ถ้าไม่มี
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Law I: วตัถุ/อนุภาค ยงัคงหยุดนิ�งหรือเคลื�อนที�ด้วยความเร็วคงที� ถ้าไม่มี
 แรงไม่สมดุลมากระทํา ( ∑F = 0 )

Law II: ความเร่งวตัถุ/อนุภาค เป็นสัดส่วนโดยตรงกบัแรงกระทํา และมี       
  ทิศทางเดยีวกนักบัทิศทางของแรงลพัธ์ (∑F = ma )

Law III: แรงกริิยา (Action force) และแรงปฏิกริิยา (Reaction force) 

    ระหว่างวตัถุสองชิ2นจะมขีนาดเท่ากนั แต่ทิศทางจะตรงกนัข้าม



Units
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Newton’s law of gravitation

Mechanics: Gravitation

8

The magnitude F of the mutual force of attraction is

1 2m m
F G====

where G is the universal gravitation constant.

G = 6.673(10-11)  m3/(kg*s2)

1 2
2F G

r
====
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1 2m m
F G==== 1 2

2F G
r

====
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1 2m m
F G==== 1 2

2F G
r

====



Mechanics: Gravitation (cont.)

11

Special case: Effect of Altitude h.

2R
g g====

where go is absolute acceleration nonrotating earth at sea    
level as  a function of  latitude (degrees)

h is altitude above the surface of the earth.

(((( ))))
20

R
g g

R h
====

++++

h is altitude above the surface of the earth.

R is the radius of the earth. (R = 6.371(106) m )
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2R
g g====

Special case: Effect of a Rotating Earth (Sea-level condition)  

(((( ))))
20

R
g g

R h
====

++++
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